Kompenseringstabell

Kompensering Miller Nulling resistor Feedback buffer
Specifika , - Ims _ 9me , = 1 _ _9me __1 L= 1 _ ImeCc _ C,+C¢
samband ! CC 2 CH ! CC(l/gmG_RZ) P2 CII Ps RZCI 2 RDCC P2 CII(CI +CC) Ps RchICC
mellan
poler och
nollstéllen - 4
R, =0 R, - AE“&D R, = 1 Nytt nollstélle,z, , genereras
Imel CcH Yme
Placering av 2, = X,GB (oftaX, = 10) z,(VHP) = p, z, &r eliminerat
nollstallen
Kvarvarande Py, Py Z,(HHP) Py P3 Py P2 P3 Py P2 P1: P2 P32,
poler och
nollstéllen
py» 10GB 2,, py» 10GB
X(p(‘Pm = 45°) 1.22 1.0
X (P = 60°) 2.2 1.73
Placering av p, Xo(®r)GB
Generella
_ 1 _9m2 ~ _
samband Py = TR RCe B = To C =C;»C <C¢
C, ar forknippad med kapacitanser pa utnoden fran differentialsteget. ar forknippad med alla kapacitanser p& OP:ns utgang.
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