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1 Section

Här kommer första stycket i artikeln. Här kommer första stycket i artikeln. Här kommer första
stycket i artikeln. Här kommer första stycket i artikeln. Här kommer första stycket i artikeln.
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Figur 1: Detta är en testbild, infogad som en LATEX-�gur

Detta blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom

det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom...
EDGY

Edge Detection
Group of Y

Detta blir ett nytt stycke
eftersom det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före. Detta
blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före.

1 Original Text � En beskrivning av första kravet 1

2 Original Text � En beskrivning av första kravet 1

3 Förändring Text � En beskrivning av andra kravet 1

4 Original Text � En beskrivning av tredje kravet 1

Detta blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom
det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke.

1.1 Subsection

Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter
underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken.

å hej och hå

Tabell 1: Detta är en testtabell, infogad som en LATEX-�gur

Detta blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom
det är en tom rad före. Detta blir ett nytt stycke eftersom det är en tom rad före. Detta blir

ett nytt stycke eftersom
å hej och hå

men ojojoj så �nt
det är en tom rad före. Detta blir ett

nytt stycke eftersom det är en tom rad före.

1.1.1 Första Subsubsection

Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten ef-
ter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken.
Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter
underrubriken.
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Exempel på ekvationer:

W1(t + 1) = W1(t)−
2η

N
X

(
W2(Y −D). ∗ σ′(W1

T X)
)T

W2(t + 1) = W2(t)−
2η

N
Z

(
(Y −D). ∗ σ′(W2

T Z)
)T

Exempel på Matlab-kod:

%Skapa 400 sampel träningsdata i 2 dimensioner.
[X,d] = blackbox3(400,2);
%Träna en tvålagers klassificerare med 35 dolda noder,
%steglängd 0.02 och 5000 iterationer.
[W1,W2]=trana_tvalager(X, d, 0.02, 35, 5000);
%Testa klassificeraren
testa_tvalager(W1,W2,'blackbox3');

Och om man vill hänvisa till Matlab−kod i löpande text används \mcode{funktionsnamn}.

1.1.2 Andra Subsubsection

Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter
underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta
är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken.

1.2 Subsection

Detta är texten efter underrubriken.

Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter
underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken. Detta
är texten efter underrubriken. Detta är texten efter underrubriken.
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