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1.Bestallare

Bestéllare ar Martin Enqvist pa Institutionen for Systemteknik vid Linkdpings tekniska
hdgskola.

2.0versiktlig beskrivning av projektet

2.1.Syfte

Kunden vill i samband med olika informations- och reklamevenemang som anordnas av
Linkopings universitet kunna visa upp en industriell tillampning av reglerteknik.
Tillampningen i detta fall ar en golfspelande industrirobot av typen IR1400. Projekt syftar
till att vidareutveckla den i dag befintliga demonstrations-styrprogram till industriroboten
sa att &ven information fran en digitalkamera, AVT Marlin F-145C2, anvénds.

2.2. Mal

Malet med detta projekt ar att vidareutveckla det befintliga demonstrations-
styrprogrammet till industriroboten s att bildinformationen fran digitalkameran anvands
for att forbattra slag samt att forbattra den matematiska modellen.

2.3.Leveranser
Under projektet skall foljande leveranser ske till bestéllare respektive kund

2.3.1.Delleveranser till bestallare:

I samband med beslutspunkterna ska foljande dokument levereras.
e Beslutspunkt 2: Kravspecifikation, systemskiss, projektplan och tidplan.
e Beslutspunkt 3: Designspecifikation, testplan.

e Delleverans av den framtagna matematiska modellen och styrprogrammet till
kameran (demo).

e Beslutspunkt 5: Anvandarhandledning, testprotokoll dar det visas att
produkten har fullstandig funktionalitet.

e Beslutspunkt 6: Efterstudie, teknisk rapport, poster och webbsida.

2.3.2.Delleveranser till kund

Féljande skall levereras till kunden.

e Vid leverans: Anvandarhandledning, demonstration av produkten, foredrag dar
det visas att kravspecifikationen ar uppfylid.

e Vid projektavslut: Teknisk rapport, poster, efterstudie och webbsida.

2.4.Begransningar

Systemet utformas enbart for den minigolfbana som utformats av Institutionen for
Systemteknik.
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3.Fasplan

3.1.F0re projektstart
Innan vidareutveckling av det befintliga systemet kan pabdrjas skall en

kravspecifikationen férhandlas fram med bestéllaren. Nér kravspecifikationen godkénts av
bestéllaren kommer den och projektplanen att ligga till grund for det fortsatta arbetet.

3.2.Under projektet

Under projektet kommer designspecifikation, systemskiss, tid- och testplan att ligga till
grund for arbete. Skulle problem uppsta som gor att kravspecifikationen inte kan fullféljas
kommer forhandling med bestéllaren att ske. Bestallaren skall genom statusrapporter
uppdateras om arbetet och beslut som tagits av projektgruppen.

3.3.Efter projektet

Efter att produkten ar levererad och presentationen ar genomford kommer teknisk
dokumentation och efterstudie att lamnas in.

4.0rganisationsplan for hela projektet

4.1.Projektgruppen

Projektgruppen bestar av sju personer som alla har ett ansvarsomrade.

e Projektledaren: Ansvarar for att projektets mal uppnas genom att planera arbete
och félja upp utvecklingen sa att leveranserna kan ske i tid.

e Dokumentansvarig: Ansvarar for att dokumenten skrivs och levereras i tid. Det ar
aven den dokumentansvariges ansvar att samordna skrivandet sa att alla dokument
har en likartad struktur och foljer LIPS-standarden.

e Designansvarig bild: Ansvarar for designen av de delar av projektet som
involverar digitalkamera samt bildbehandling.

e Designansvarig robot: Ansvarar for designen av de delar av systemet som
involverar den matematiska modellen samt styrningen av roboten.

e Testansvarig: Ansvarar under projektets gang for att faststalla malen med testerna
som ska utforas. Planeringen for hur de ska genomforas och vilka resurser som
kravs ligger under dennes ansvar. Detta skall sedan sammanstéllas i en testplan.

e Presentationsansvarig: Ansvarar for att projektarbetet askadliggors via en
hemsida. Detta ansvarsomrade innefattar aven utformningen och genomfoérandet
av presentationen vid den avslutande leveransen av produkten.

e Kundansvarig: Ansvarar for att kundens perspektiv finns med under projektets
gang. Till detta kommer &ven ansvaret att uppratthalla en god relation med
bestallaren.

TSRT71 Reglerteknisk projektkurs ©|_|Ps
Mats Tjader



Lith
Golfspelande industrirobot med kamera 2005-01-28

5.Dokumentplan
Dokumenten som tas fram under projektet fyller tva funktioner. For det forsta skall de
skapa en 6ppen kommunikation med bestéllaren och kunden for att uppdatera dem om
projektets utveckling och hur denna utveckling forhaller sig till de ursprungliga planerna.
For det andra skall dokumenten anvéndas internt i projektgruppen och ligga till grund for
hur projektet ska genomforas.

Foljande dokument skall produceras under projektets gang:
e Kravspecifikation

Systemskiss

Projektplan

Tidplan

Testplan

Designspecifikation

Anvandarhandledning

Teknisk rapport

Efterstudie

Poster

6.Utbildningsplan

6.1.Egen utbildning

Tre personer ur projektgruppen kommer att genomga en introduktions- och
sakerhetsutbildning pa ABB IRB1400. Kursen kommer att ta 16 timmar per person. Dessa
tre kommer i sin tur att utbilda 6vriga projektmedlemmar och kommer att 6vervaka
styrningen av roboten. All annan utbildning ar varje enskild gruppmedlems eget ansvar.

6.2.Kundens utbildning

Kunden kommer att utbildas efter det att projektet &r levererat, dels genom en muntlig
demonstration och dels genom en anvéndarhandledning.

7.Rapporteringsplan
Vilka rapporter som ska skrivas och nar de ska levereras framgar av den bifogade tidplanen.
Utover dessa skall dven bestéllaren erhalla en tidrapport och statusrapport varje vecka.

8.Mdtesplan

Varje vecka &r onsdag lunch (klockan 12 till 13) avsedda for méte i projektgruppen. Tiderna
for méten med handledare och bestallare ar ej faststallda, eftersom dessa kommer att vara
beroende pa hur arbetet fortskrider och vilka problem som uppstar.
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9.Resursplan

9.1.Personer
Projektgruppen bestar av féljande sju personer.

Gruppdeltagare

Namn Ansvar Telefon E-post
Alexander Konradssonprojektledare (PL) 070-205 82 60 aleko181@student.liu.se
Mats Tjader dokumentansvarig (DOK)  070-354 54 00 mattj452@student.liu.se

Henrik Einarsson designansvarig bild (DESB) 070-348 46 76 henej960@student.liu.se
Marcus Olofsson designansvarig robot (DESR) 070-671 33 03 marol791@student.liu.se

Johannes Eklange testansvarig (TST) 070-771 15 29 johek016@student.liu.se

Johan Nordin presentationsansvarig (PRES)073-150 79 59 johno660@student.liu.se

Bjorn Wedell kundansvarig (KUN) 070-665 53 56 bjowe774@student.liu.se
9.2.Material

Till projektgruppens forfogande star:
e Industrirobot av typen ABB IRB1400 med golfklubba och tillhérande dator for
programmering av roboten
e Minigolfbana
e Digitalkamera
e Lan av tva stycken barbara datorer fran Institutionen for Systemteknik

9.3.Lokaler
Projektgruppen har tillgang till det rum i Laboteket dar industriroboten befinner sig.

9.4.Ekonomi
For att genomfora projektet har projektgruppen 1400 timmar till sitt forfogande.

10.Milstolpar och beslutspunkter

10.1.Milstolpar

De milstolpar projektgruppen anvander sig av, dess innebdrd och tidpunkt framgar av den
bifogade tidplanen.
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10.2.Beslutspunkter

I projektet finns foljande beslutspunkter:

Beslutspunkt 2: Kravspecifikation, tidplan, projektplan och systemskiss skall levereras
senast den 9:e februari.

Beslutspunkt 3: Designspecifikation och testplan levereras den 21:e februari.
Beslutspunkt 5: Det slutgiltiga systemet skall presenteras och levereras tillsammans med
en anvandarhandledning och tesprotokoll som visar att systemet har fullstdndig
funktionalitet enligt kravspecifikationen den 4:e maj.

Beslutspunkt 6: En efterstudie skall ha genomforts och en teknisk rapport ska levereras
senast den 17:e maj. | samband med detta skall &ven en poster och webbsida finnas
tillganglig.

11.Aktiviteter
Se bifogad tidplan. I denna finns alla aktiviteter specificerade vad galler utférande och
tidsatgang.

12.Tidplan
Se bifogad tidplan.

13.Projektavslut
Projektet avslutas den 20 maj 2005.
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