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Passiva filter � Introduktion 

PLN � Passivt Linjärt Nät
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Samband: Uut = H(ω) Uin H(ω) = |H(ω)|�ejarg{H(ω)} = Uut/Uin

Frekvensfunktion Amplitudkarakteristik
Faskarakteristik
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Passiva filter � Exempel 1(2)

jω

Spänningsdelning ger

+
uin(t)

�

+
uut(t)

�

R

C
+

Uin

�

+
Uut

�

R

1/jωC

��� �

�
���

�
���

	 

��� �

�

� 	 ��
�
���

Frekvensfunktion

��� �
�

� 	 ��
�

��� �
�

� 	 �
� �

��� ��� � ������� �
�

Amplitudkarakteristik

Faskarakteristik

���� � � ���� ��� �� 	 � ��� � � ����  � ��� �� 	 � 	 ��� ���

2014-02-07 TSKS06 Linjära system för kommunikation - Föreläsning 6 4

Passiva filter � Exempel 2(2)
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Lågpass-filter (LP)
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Olika frekvensselektiva filter
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Lågpass (LP) Högpass (HP) Bandpass (BP) Bandspärr (BS) Allpass (AP)
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